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Introducao

Toda vez que andamos de bicicleta ou skate, colocamos o0 N0sso corpo
em movimento para executar essa acao, fazemos o uso tanto da energia

cinética guanto potencial.
Dando continuidade ao conteddo de mecanica, nesta

compreenderemos 0 que sao essas grandezas e desenvolveremos o prototipo

de um “carrinho a corda”.

O
@ Objetivos desta aula

. Entender a energia cinética e potencial;
. Fazer um prototipo de carrinho para simular essas grandezas da
mecanica.

‘
| |
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Lista de materiais

* O1 canudo;
* 02 grampos de roupa;
* O1 palito de espeto;

* O5 elasticos de prender dinheiro;

* OTtesoura;

+ O1 fita dupla face; .

* O1 pistola para cola quente;

* 04 tampas iguais de garrafa pet; .

* O1 alicate para cortar o palito.
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—
= Roteiro da aula

1. Contextualizacao:

Andar de skate é algo muito divertido, tanto para meninas quanto para
meninos! Colocar o skate em movimento, caso nao tenha uma descida ou
ladeira, exige um pouco de esforco, de energia do proprio corpo. Primeiro,
coloca-se um pé sobre o shape (tabua) e com o outro empurra-se para frente
para pegar a velocidade necessaria e deslocar o corpo, assim, as pPessoas
conseguem sedivertir e praticaresse esporte. Mas vocé sabe qualaimportancia

de compreender sobre esses movimentos e energia para a Robotica?

Quando passamos a refletir sobre colocar um corpo/massa em

movimento, estamos justamente trabalhando com a mecanica,

especificamente com energia cinetica e energia potencial. Nesta aula, iremos
entender o que s&o essas grandezas fisicas e como elas funcionam para sua

aplicacao no campo da Robodtica.

©
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2. Conteudo

Vocé viu na Aula 03 - Movimento Mecanico 01, que existe uma forca
mecanica impulsionando o corpo para frente e uma sequéncia de movimentos
com a perna gque resulta no movimento e ampliacao da velocidade do skatista,

certo?

Figura O1 - Representacdo Mecanica

Forca

‘ .

Movimento
Fonte: Depositphotos, 2022

Resultado

Conforme destacado no movimento do skate, colocamos um corpo em
movimento a partir de uma energia ou forca vindo No NOsso proprio esforco.
Quando uma particula dotada de massa, caso do Nosso corpo e o skate, move-
se livremente sem sofrer uma acao do vento ou forca alguma contraria, € o
gue chamamos em mecanica de Energia Cinética, ou seja, colocar uma massa

gualguer em movimento.

Se um corpo estiver sob efeito de uma forca, seja gravitacional, elétrica,
magnetica ou elastica, por exemplo, referenciamos gue possui uma Energia

Potencial. Isso fica visivel com os exemplos a seguir.
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Exemplo O1:

Figura O2 - Energia cinética e potencial - Skate

Frergia Energia
y Dotencial notencial

Energia cinética

Fonte: Oficina da Net, 2022

Neste primeiro exemplo, veja que o skatista inicia seu percurso do alto da
pista dando um pegueno impulso para baixo, isso lhe garante energia suficiente
(na forma potencial) para ser convertida em cinética (energia do movimento),
adqguirindo velocidade necessaria para subir do outro lado e executar a sua
manobra. O skatista estara sempre convertendo energia potencial em energia
cinética. No topo da pista, o skatista estara no seu valor maximo de energia
potencial e, ao descer, a potencial sera convertida em energia cinética em seu
Maximo e a potencial em seu minimo.

Exemplo 02:
Figura O3 - Energia cinética e potencial - Futebol

Energia potencial Energia cinética

Associada a massa e posigao Associada a massa e velocidade

&

7

Fonte: Info Escola, 2022
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No segundo exemplo, o jogador se encontra parado e levanta o pé e a
perna para chutar a bola, nesse momento, ele armazena a energia potencial
gue sera convertida em energia cineética e, conseguentemente, em movimento
para a bola apods o chute. Quanto maior a forca aplicada no chute, maior
a energia potencial armazenada, logo a velocidade da bola sera maior em
conseguéncia da sua energia cinética adquirida deste chute.

Exemplo 03:

Figura O4 - Energia cinética e potencial - Carros

Energia potencial
gravitacional

EHER

Energia cinética

Fonte: Brasil Escola, 2022

No terceiro exemplo, ao subir a montanha, o carro ganha altitude e, em
conseqguéncia disso, ganha energia potencial. Ao chegar ao topo, o carro tera
energia potencial maxima armazenada. Ao iniciar o movimento de descida,
percebemos que o carro tem capacidade de se mover sem a necessidade da
forca de seu motor, pois utilizara de sua energia potencial para transforma-la
em energia cinética acarretando seu movimento durante a descida.

Na Robodtica, a compreensao desses conceitos e suas aplicabilidades
sao muito importantes para o desenvolvimento dos projetos.

Com os exemplos acima, ficou evidente que a energia mecanica total
de um sistema é composta pelas duas formas de energias: potencial e ciné-
tica. Vamos ver essa pratica de forma real com a montagem do prototipo de
um “carrinho” que apresenta como forca motriz um elastico (corda).

Para construir o carrinho, vamos utilizar alguns objetos que, normal-
mente, temos em casa ou na escola. Vamos para o0 Nnosso prototipo!
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Carrinho mecdnico / Passo a passo

Prepare os materiais, cortando as pecas de canudo e palito de espeto de
acordo com as medidas apresentadas.

7 cm

i

1
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Aproveite e ja faca os furos no centro das tampas de refrigerante.

Caso nao tenha uma furadeira
disponivel, experimente utilizar
O bico da pistola de cola quente
ligada para furar, pois ao fazer
uma leve pressao, o plastico
derrete. Se preferir, faca o

furo utilizando um prego e um
martelo.

Fixe 0s grampos na mesa com
fita dupla face, observando a
posicao dos mesmos e a distan-
Cia entre eles. Com 0s grampos
fixos na mesa, a montagem fica
bem mais facil.
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Cole os pedacos de
canudos nos locais
indicados.

Cole o pedaco do palito de 5,5 cm na parte
frontal dos grampos.
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Pegue os dois pedacos de
palito de 7cm e encaixe nos
canudos, formando os dois
eixos das rodas.

Encaixe e cole as tampas.
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Pegue o pedaco menor do palito e cole
sobre o eixo de tras.

Encaixe o elastico, conforme a ilustracéao.
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Envolva as rodas com elastico, para
evitar que o carro figue patinando. Se for
necessario, cole com cola quente.

Pronto! Seu carro esta finalizado!

F\)ObOtica Primeiros Passos Modédulo 1
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Para fazer o carrinho rodar, estique o elastico até a parte central do eixo de
tras e, depois de engatar no pino, gire as rodas em sentido contrario para
dar corda. Ao soltarmos o carrinho no chao, havera energia suficiente para

fazer com que ele ande.
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EDesafio

Que tal colocar outras possibilidades de fazer movimentar o carrinho?
NOs utilizamos elastico, qual outro instrumento poderia ser utilizado?

Feedback e finalizacao

a. Confira e mostre ao seu colega de classe a sua criacao do carrinho;

b. Analise e troque informacdes se os projetos desenvolvidos pelos
seus colegas seguiram as instrucdes e estdo funcionando de acordo com o

projetado;
c. Reveja se vocé entendeu o que € energia cinética e potencial;

d. Reflita se as seguintes situacdes ocorreram:

i. Vocé e os seus colegas trocaram ideias no momento da criacao
e montagem do carrinho?

ii. Vocé teve problemas ao fazer e montar o projeto? Quais? Quais
foram as solucdes encontradas?
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