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KIT DE ROBOTICA

Introducao

Na Aula 2 - Tensao, Corrente e Resisténcia, relembramos con-
ceitos da Fisica, relacionados a eletricidade e eletrénica, e agora € o
momento de conhecermos os componentes que usaremos No decor-
rer do Nosso percurso, em variados projetos.

Qe
Objetivo desta Aula

+ Conhecer os componentes do kit de robodtica.

Competéncias Gerais Previstas na BNCC

[CGO02] - Exercitar a curiosidade intelectual e recorrer a abordagem
propria das ciéncias, incluindo a investigacao, a reflexdao, a analise
critica, a imaginacao e a criatividade, para investigar causas, elabo-
rar e testar hipoteses, formular e resolver problemas e criar solucdes
(inclusive tecnoldgicas) com base nos conhecimentos das diferentes
areas.

[CGO04] - Utilizar diferentes linguagens - verbal (oral ou visual-mo-
tora, como Libras, e escrita), corporal, visual, sonora e digital -, bem
como conhecimentos das linguagens artistica, matematica e cienti-
fica, para se expressar e partilhar informacodes, experiéncias, ideias e
sentimentos em diferentes contextos e produzir sentidos que levem
ao entendimento mutuo.

z Robodtica meduios



[CGO5] - Compreender, utilizar e criar tecnologias digitais de infor-
macao e comunicacao de forma critica, significativa, reflexiva e ética
nas diversas praticas sociais (incluindo as escolares) para se comu-
nicar, acessar e disseminar informacdes, produzir conhecimentos, re-
solver problemas e exercer protagonismo e autoria na vida pessoal e
coletiva.

[CGO09] - Exercitar a empatia, o didlogo, a resolucao de conflitos e a
cooperacao, fazendo-se respeitar e promovendo o respeito ao outro
e aos direitos humanos, com acolhimento e valorizacdo da diversi-
dade de individuos e de grupos sociais, seus saberes, identidades,
culturas e potencialidades, sem preconceitos de qualquer natureza.

[CG10] - Agir pessoal e coletivamente com autonomia, responsabili-
dade, flexibilidade, resiliéncia e determinacao, tomando decisdes com

base em principios éticos, democraticos, inclusivos, sustentaveis e so-
lidarios.

l~j Habilidades do Século XXl a
Serem Desenvolvidas

* Pensamento critico;

+ Afinidade digital;

* Resiliéncia;

* Resolucdo de problemas;
 Colaboracao;

e Comunicacéao.

ﬂ Lista de Materiais

« Kit de Robdtica

Robotica msduios
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1. Contextualizacao (15min):

Roteiro da Aula

Vocé ja pensou na variedade de projetos que podem ser feitos
através da combinacao de componentes eletronicos e materiais alter-
nativos?

Com seus colegas, liste quais componentes eletronicos vocés
conhecem e quais projetos podem ser realizados com estes compo-
nentes. Vocés podem pensar desde algo mais simples, como o pro-
jeto de um cartdao com LED, até algo mais elaborado, como o projeto
gue utilize algum sensor. Este € o momento para vocés compartilha-
rem ideias de projetos!

2. Conteudo (60min):

Chegou o momento de darmos uma primeira “olhada” nos
componentes que fazem parte do nosso kit de robdtica. Fique tran-
quilo que veremos, com mais detalhes, cada um destes itens confor-
me nossas aulas e projetos forem acontecendo.

Vocé consegue reconhecer gquais componentes estdo presen-
tes no kit de robodtica da sua escola? O quadro 1 apresenta todos os
itens que fazem parte deste kit.



Quadro 1 - Componentes do kit de robdtica

00 0000 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

L] L] L] L]
Componente : Nome * Quantidade : Descricao :

00 00000 0000000000000 000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000
L] L] L] L]

Mede aceleracdo e velocida-
de angular (rotacdes ou incli-
nacdes). E muito usado para
determinar a posicdo de um
objeto no espaco. Este sensor
conta também com um sensor
de temperatura que possibilita a
leitura de -40°C a 85°C.

Acelerbmetro
e Giroscopio
3 Eixos 6 DOF
MPU-6050

O1 unidade

00 00000 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Destinado a programacdo do
ESP, aumenta a estabilidade da
comunicacdo entre Arduino IDE
e ESP 8266 por possuir um chip
reconhecido como porta serial
(COM).

Adaptador USB
para Moédulo WiFi
ESP8266 ESP-01

O1 unidade

00 00000 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Destinado a conexdo do ESP-01
a protoboard, o adaptador faci-
lita 0 encaixe e identificacdo dos
pinos do Mdédulo WiFi ESP8266
ESP-01.

Adaptador para
Protoboard 8
pinos (ESP-01 e
NRF24L01)

O1 unidade

00 00000 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Com cabo ergondmico, para
maior conforto e seguranca, e
articulacdo suave, € utilizado
nos projetos de Robodtica devi-
do a sua precisao.

Alicate de Bico

Fino Meia Cana 5” O1 unidade

00 000 000OGCOOEOOEOGEOGIONONONOEONONOIO 0000 000O0OCGEOONOGIOGOEOEONONONOSINOIO 00 0000OGOOGOEOINOSNOSNOSIDS 00 0000000 00O0COCOOGOEOGONOGONONOGNONOGNOIONONONOSNONONONOPS
Placa com microcontrolador
removivel e variadas portas, &
utilizada para prototipagem e
programacdo de projetos de
Robodtica e automacédo. O cabo
USB gue a acompanha é desti-
nado a comunicacdo entre Ar-

duino e computador.

Arduino Uno R3
ATmega328 +
Cabo USB 2.0

O1 unidade

00 0000000000000 0000000 000000000000 000000000000 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000 09000

00 0000000000000 000000 000000000000 0000000000 00000000000 000000000000000000000000000000000000000000000000
00 0000000000000 000000 000000000000 0000000000 00000000000 000000000000000000000000000000000000000000000000
00 0000000000000 000000 000000000000 0000000000 00000000000 000000000000000000000000000000000000000000000000
00 0000000000000 000000 000000000000 0000000000000 000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000

00 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Robodtica



Componente Nome Quantidade Descricao :

Peqgueno display para realizar si-
nalizacdes e mostrar algum tipo
de varidvel através da intensida-
de apresentada na barra grafica
composta por LEDs vermelhos..

Barra Grafica
de LED 10
Segmentos

O1 unidade

4

Destinada a alimentagdo de
protdtipos em Robdtica, man-
tendo a mobilidade dos mes-
mMos, possui 2700 miliamperes-
-hora e tensdo padrdo de 1.2 V.

Bateria AA
recarregavel

04
unidades

Destinada a alimentacdo de
componentes, como LEDs,
possui capacidade nominal de
220mAh e tensdo de 3 V.

10

Bateria CR2032 unidades

@ Robotica

Transdutor para emissdo de
sons e melodias, possibilitando
o controle dos tons gerados.

Buzzer Passivo

5\ O1 unidade

Carregador
de baterias
compativel com 4
slots para bateria
tamanho AA

Para utilizacdo com baterias re-
carregaveis, permite o carrega-
mento independente de até 4
baterias AA.

O1 unidade



Componente Nome Quantidade Descrigcao

Também conhecido por push
button, é um botdo com quatro

Chave Tactil com S )
terminais interligados aos pares.

Tampa 05 . .

12x12x7.3 idad Quando pressionado, os termi-

X12X D m,m unidades nais se conectam, dando conti-
4 Terminais

nuidade ao circuito ao qual o a
chave tactil esta ligada.

Clip de Bateria
9V + Plug P4 para
Arduino

Conector para alimentar, utili-
zando uma bateria 9V, o Ardui-

no.

O1 unidade

Muito utilizado em projetos de
exibicdes graficas, como men-
sagens, contadores e leitura de
sensores, possui alto contraste
e nitidez devido aos diodos or-

. VCC GND SCL SDA

Display Grafico
OLED 0.96 Azul
e Amarelo 12¢c

128x64 Arduino O1 unidade

com pinos ganicos emissores de luz e reso-
soldados (pinos lucdo de 128x64 pixels. Os pinos
retos) deste display possibilitam cone-

xd0 direta com a protoboard.

Com possibilidade de progra-
macao dos mais diversos efeitos
visuais para aplicacdes variadas,
a fita € composta por 300 LEDs
RGB com driver embutido, o
que permite a personalizacdo
do acionamento de cada LED.

Fita LED
Enderecavel
5 Metros
300 LEDs
5V

O1 unidade

Para encaixe na protoboard,
guando conectado a fontes de
alimentacdo de 6.5 a 12 V, for-
nece tensdes de 3.3 Ve 5Vem
suas safdas, possibilitando ali-
mentacdo variada em cada lado
da protoboard.

Fonte Ajustavel

MB102 O1 unidade

Robodtica



00 0000 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

L] L] L] L] L]
: Componente : Nome * Quantidade Descricao :

090 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000°
L] L] L] L]

Fonte para alimentacdo do Ar-
duino, com controlador interno
para estabilizar a tensdo de sa-
ida.

Fonte DC
Chaveada 9V 1A
Plug P4

O1 unidade

N

00 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Conjunto com trés chaves Fen-
da e trés chaves Phillips em
tamanhos variados para, por
exemplo, precisdo na monta-
gem de projetos e ajustes de
trimpot.

Jogo de Chaves

de Precisao O1 unidade

290088

00 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Joystick com alavanca de trés
eixos (dois potencidmetros para
0s eixos X e Y e um botdo para
o0 eixo Z) com funcionamento
idéntico aos de controle de vi-
deogames e seis botdes para
serem programados e permitir
a montagem do controle.

Joystick Shield

DIY para Arduino 01 unidade

00 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Com as extremidades voltadas
a recepcdo de pinos, € um cabo
destinado a conex&o entre com-
ponentes.

Jumper Fémea-

- 15 unidades
Fémea

00 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Com uma extremidade com
pino e a outra voltada a recep-
cdo de pinos, € um cabo desti-
nado a conexdo entre compo-
nentes.

Jumper Macho-

N 15 unidades
Fémea

00 00 0000000000000 000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000O0C00O0C0O0C0O0C0O0CCROCROCOCOCOCROCROCROCOCOOCPOCPOCOCOPOCOPOT
00 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000O0C0OCO0CO0OCOCOCOCROCOCPOCOIONOINONONOPNOPOCPOIOPOCPOTO
00 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000O0C0OCO0CO0OCOCOCOCROCOCPOCOIONOINONONOPNOPOCPOIOPOCPOTO
00 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000O0C0OCO0CO0OCOCOCOCROCOCPOCOIONOINONONOPNOPOCPOIOPOCPOTO
00 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000O0O0C0O0CO0OCCOCROCOCOCOCOCONOPOONOPNOPOCPOPIOPOCPITTO

00 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

' Robotica



00 0000 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Componente Nome Quantidade Descricao

00 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000°
L] L] L] L]

Com um pino em cada extre-
midade, € um cabo destinado a
conexao entre componentes.

30
unidades

Jumper Macho-
Macho

00 000 000OGCOOEOOEOGEOGIONONONOEONONOIO 0000 000O0OCGEOONOGIOGOEOEONONONOSINOIO 00 0000OGOOGOEOINOSNOSNOSIDS 00 0000000 00O0COCOOGOEOGONOGONONOGNONOGNOIONONONOSNONONONOPS
Bragco mecanico articulado, com
estrutura em MDF e sistema de
travamento por meio de porcas,
0 gue possibilita sua montagem
e desmontagem sem desgaste
da estrutura em MDF, é destina-
do a execucado de movimentos

programados de até 1802,

Kit Braco

Robdtico em MDE O1 unidade

00 000 000OGCOOEOOEOGEOGIONONONOEONONOIO 0000 000O0OCGEOONOGIOGOEOEONONONOSINOIO 00 0000OGOOGOEOINOSNOSNOSIDS 00 0000000 00O0COCOOGOEOGONOGONONOGNONOGNOIONONONOSNONONONOPS
Destinado a montagem de pro-
jetos, como robd seguidor de li-
nha e carrinhos, é composto por
chassi em acrilico, rodas conec-
tadas a motores DC, roda boba
e compartimento de baterias
com plug P4 para conexdo ao

Arduino.

Kit Chassi 2WD
Robd para
Arduino

O1 unidade

00 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Diodo emissor de luz utilizado
para sinalizacdo visual ou como
recurso estético.

LED 5mm
Difuso
Amarelo

10
unidades

00 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Diodo emissor de luz utilizado
para sinalizacdo visual ou como
recurso esteético.

LED 5mm
Difuso
Azul

10
unidades

00 0000000000000 0000000 000000000000 000000000000 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000 09000
00 0000000000000 000000 000000000000 0000000000 00000000000 000000000000000000000000000000000000000000000000
00 0000000000000 000000 000000000000 0000000000 00000000000 000000000000000000000000000000000000000000000000
00 0000000000000 000000 000000000000 0000000000 00000000000 000000000000000000000000000000000000000000000000

00 000000000000 00000000 000000000000 0000000000 00000000000 000000000000000000000000000000000000000000000000

00 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Robodtica



00 0000 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

L] L] L] L] L]
: Componente : Nome * Quantidade Descricao :

00 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000°
L] L] L] L]

Diodo emissor de luz utilizado
para sinalizacdo visual ou como
recurso esteético.

LED 5mm
Difuso
Branco

10
unidades

00 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Diodo emissor de luz utilizado
para sinalizacdo visual ou como
recurso estético.

LED 5mm Difuso
Verde

10
unidades

00 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Diodo emissor de luz utilizado
para sinalizacdo visual ou como
recurso esteético.

LED 5mm
Difuso
Vermelho

10
unidades

00 0000000000000 0000O0CO

f

00 0000000 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000

Composto por trés diodos emis-
sores de luz de cores diferentes
(vermelho, verde e azul - por
isso "RGB”, do inglés red, green
e blue), seu controle pode ser
individual ou simultdneo, o gque
proporciona um espectro maior
de cores e aplicacdes variadas.

00 0000000000000 00000000000000

LED 5mm RGB
difuso catodo
comum

{1

05
unidades

0000000 0000000000000 00000000000000000000000000000000000

Constituido por engrenagens
em metal, o que possibilita me-
Ihor torgue, € um motor peque-
no e leve de posicionamento
ajustavel entre 02 e 1802 atraveés
de pulsos de controle.

08
unidades

Micro Servo
MG90S

|

00 000000000000 00000000 000000000000 0000000000 00000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000
00 0000000000000 000000 00000000 00000000 00000000000 0000000000000 000000000000000000000000000000000000000000
00 0000000000000 000000 00000000 00000000 00000000000 0000000000000 000000000000000000000000000000000000000000
00 0000000000000 000000 00000000 00000000 00000000000 0000000000000 000000000000000000000000000000000000000000

00 0 0000000000000 000000 000000000000 0000 0000000000 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000

00 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

@ Robotica



00 0000 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

L] L] L] L] L]
: Componente : Nome * Quantidade Descricao :

00 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000°
L] L] L] L]

Destinada a projetos que exijam
a movimentacdo de dgua, como
um irrigador automatico, seu
motor tem capacidade para im-
pulsionar até 1,5 litros de agua
por minuto.

Mini Bomba
D’agua Submersa
5V

)

00 0000000000000 000000 00000000 00000000 00000000000 0000000000000 000000000000000000000000000000000000000000

O1 unidade

v

00 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Destinado a projetos de efei-
tos visuais, € composto por 64
LEDs dispostos em 8 linhas e 8
colunas. Possui circuito integra-
do, otimizando a comunicag¢éo
com o Arduino.

Mddulo Matriz
de LED 8x8 com
MAX7219

1088AS

O1 unidade

00 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Composto por dois elemen-
tos piroelétricos, é destinado a
detectar niveis, emitidos pelo
corpo humano, de irradiacdo
infravermelha. Ao presenciar
um movimento, emite um pulso
com o gual é possivel executar
uma acdo voltada a projetos de
automacao.

Mddulo Mini
Sensor de
Movimento

Presenca PIR

O1 unidade

00 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Destinado a comunicacdo sem
fio, com 125 pontos de frequén-
cia, € um transceptor wireless
com antena de 2dBI e alcance
de até Tkm em 250kbps, 750m
em IMB e 520m em 2MB.

Mddulo Radio
NRF24L012.4
GHz

O1 unidade

00 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Com utilizacdo em sistemas
com controle remoto, € um dis-
positivo composto por chip mi-
crocontrolador infravermelho,
possibilitando, por meio de pul-
S0s, a transmissao de dados por
até 8m.

Mddulo Receptor
Infravermelho
IR KY-022 com

controle remoto

O1 unidade

00 000000000000 00000000 000000000000 0000000000 00000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000
00 0000000000000 000000 00000000 00000000 00000000000 0000000000000 000000000000000000000000000000000000000000
00 0000000000000 000000 00000000 00000000 00000000000 0000000000000 000000000000000000000000000000000000000000
00 0 0000000000000 0000000000000 00000000000 00000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000

00 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Robodtica ﬂﬂ



00 0000 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

L] L] L] L] L]
: Componente : Nome * Quantidade Descricao :

00 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000°
L] L] L] L]

Controlado por um sinal elé-
trico, assemelha-se a um inter-
ruptor, mas com acionamento
magnético. Ao ativar a bobina
do relé, o contato mecanico in-
terno muda de posicdo, desco-
lando sua chave interna.

Mdédulo Relé 5V

1Canal O1 unidade

00 000 000OGCOOEOOEOGEOGIONONONOEONONOIO 0000 000O0OCGEOONOGIOGOEOEONONONOSINOIO 00 0000OGOOGOEOINOSNOSNOSIDS 00 0000000 00O0COCOOGOEOGONOGONONOGNONOGNOIONONONOSNONONONOPS
Componente destinado a proto-
tipagem de modelos de sema-
foros para carros e pedestres,
contando com LEDs nas cores
qgue representam “pare”, “avan-
ce” e “atencao” e resistores, oti-
mizando a conex&o ao Arduino

e o controle de cada LED.

Mdédulo Semaforo
de 5 LEDs com
Resistores

02
unidades

00 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Destinado a deteccao de condi-
cdes climaticas variadas, como
chuva ou neve, possui uma pla-
ca com sensor sensivel a pre-
senca de goticulas em sua su-
perficie e LEDs indicadores para
tensdo e saida digital.

Mddulo Sensor de O1 unidade

Chuva

00 000 000OGCOOEOOEOGEOGIONONONOEONONOIO 0000 000O0OCGEOONOGIOGOEOEONONONOSINOIO 00 0000OGOOGOEOINOSNOSNOSIDS 00 0000000 00O0COCOOGOEOGONOGONONOGNONOGNOIONONONOSNONONONOPS
Com sensibilidade ajustavel via
potencidmetro, € destinado a
deteccdo de fumaca e gases ou
outros inflamaveis, tais como
gas natural, propano, metano,
butano, GLP, hidrogénio, gas

natural e alcool.

Mdédulo Sensor
de Gas e Fumaca
MQ-2

O1 unidade

00 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Com sensibilidade ajustavel via
potencidmetro, € um transdutor
gue permite variacdes de resis-
téncia conforme a luminosida-
de incidente sobre ele - quanto
maior a luz, menor sua resistén-
cia.

Mddulo Sensor
de Luminosidade
LDR

O1 unidade

00 000000000000 00000000 000000000000 0000000000 00000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000
00 0000000000000 000000 00000000 00000000 00000000000 0000000000000 000000000000000000000000000000000000000000
00 0000000000000 000000 00000000 00000000 00000000000 0000000000000 000000000000000000000000000000000000000000
00 0000000000000 000000 00000000 00000000 00000000000 0000000000000 000000000000000000000000000000000000000000

00 0 0000000000000 000000 000000000000 0000 0000000000 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000

00 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

@ Robotica



00 0000 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

L] L] L] L] L]
: Componente : Nome * Quantidade Descricao :

00 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000°
L] L] L] L]

Sensor utilizado para a detec-
cdo, por infravermelho, de obs-
taculos. Seu circuito possui um
emissor e um receptor: diante
de algum obstaculo no angulo e
distancia ajustados, o sinal IR é
refletido.

Moddulo Sensor
de Obstaculo
Infravermelho IR
TCRT5000

02
unidades

00 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Com sensibilidade ajustavel via
potencidmetro, capta ruidos no
ambiente e mede a intensidade
sonora deste ambiente, possibi-
litando a leitura da variacado dos
sons em faixa de frequéncia de
50Hz a 20kHz.

Mddulo Sensor
de Som KY-038

Microfone O1 unidade

00 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Com sensibilidade ajustavel via
potencidbmetro, €& destinado a
leitura de umidade e deteccdo
das variacdées da umidade do
solo.

Mddulo Sensor de
Umidade do Solo
Higrémetro

O1 unidade

00 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Destinado a medicao de umida-
de entre 20 e 90% (precisdo de
+ 50% UR) e temperatura entre
O e 50°C (precisdo de + 2.0 20),
este sensor utiliza um termis-
tor e um sensor capacitivo para
medicdo da temperatura e da
umidade do ar do ambiente.

Mddulo Sensor
de Umidade e
Temperatura
DHTM

O1 unidade

00 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Com conexdo otimizada, € mui-
to utilizado em projetos como
contadores e reldgios, possui
sete segmentos luminosos de
controle individual que formam,
conforme programacéo, digitos.

Modulo TM1637
com Display 7
Segmentos 4

Digitos

O1 unidade

4-Digit Display V1.1 ‘@

00 00 000000000000 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000O0O0C0O0C0O0C0O0C0O0C0OCOCOCOCOCOCOCOCOCOCOCOIIOTQO
00 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000O00OC0O0CO0CO0COCOCOCOCOCOCOCROCOCPOCOOCOPOCFPOCIOCFDT
00 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000O00OC0O0CO0CO0COCOCOCOCOCOCOCROCOCPOCOOCOPOCFPOCIOCFDT
00 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000O00OC0O0CO0CO0COCOCOCOCOCOCOCROCOCPOCOOCOPOCFPOCIOCFDT
00 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000O00O0C0O0C0O0C0O0C0OCOCOCOCOCROCOCROCOCPOOCOPOCPOCGIOCFDTO

00 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Robotica ﬂg



00 0000 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Componente Nome Quantidade Descricao

00 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000°
L] L] L] L]

Possibilita o Arduino conectar-
-se a rede sem fio. Possui ain-
da a capacidade de funcionar

Como access point.

Mddulo Wireless

ESP8266 ESp-01 ¢ Ofunidade

00 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Com bateria interna de 9V, é
destinado a medicdes em ele-
trénica de tensdo, corrente e
resisténcia, com precisao em
varias escalas.

Multimetro Digital
Dt-830b, com
teste sonoro de
continuidade

O1 unidade

00 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Placa de expansdo do Arduino
gue permite a conexdo de varia-
dos componentes.

Placa Sensor O1 unidade

Shield V5.0

00 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Permite o controle, com a utili-
zacdo do Arduino, de até dois
motores DC ou um motor de
passo. O termo “Ponte H” refe-
re-se a forma do circuito elétri-
co e a aplicacdo da tensao.

Ponte H L298n

(Driver) O1 unidade

Oz

00 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Componente para controle de
corrente, utilizado em projetos
variados, com a funcdo de regu-
lar tensdo ou luminosidade, por
exemplo.

Potencidmetro

Linear 10k Q OT unidade

00 0000000000000 0000000 000000000000 000000000000 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000 09000
00 0000000000000 000000 000000000000 0000000000 00000000000 000000000000000000000000000000000000000000000000
00 0000000000000 000000 000000000000 0000000000 00000000000 000000000000000000000000000000000000000000000000
00 0000000000000 000000 000000000000 0000000000 00000000000 000000000000000000000000000000000000000000000000

00 000000000000 00000000 000000000000 0000000000 00000000000 000000000000000000000000000000000000000000000000

00 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000
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Componente Nome Quantidade Descricao

Ou “matriz de contatos”, com
identificacdo de linhas e co-
lunas, € uma placa reutilizavel
para montagem de circuitos e
conexdo de componentes ele-
trénicos sem necessidade de
soldas.

Protoboard 400

Pontos 02 unidades

Com valores variados, limita a
corrente de um determinado
ponto do circuito.

Resistor
100 Q

10 unidades

Com valores variados, limita a
corrente de um determinado
ponto do circuito.

Resistor
100k Q

@l

10 unidades

Com valores variados, limita a
corrente de um determinado
ponto do circuito.

Resistor
10k Q

30 unidades

Gl

Com valores variados, limita a
corrente de um determinado
ponto do circuito.

Resistor
1k Q

30 unidades,
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Componente Nome Quantidade Descricao

Com valores variados, limita a
corrente de um determinado
ponto do circuito.

Resistor

10 unidades,
™Q

i

Com valores variados, limita a
corrente de um determinado
ponto do circuito.

Resistor
220 Q

Gild 30 unidades

Com valores variados, limita a
corrente de um determinado
ponto do circuito.

Resistor
2k2 Q)

il 10 unidades,

Com valores variados, limita a
corrente de um determinado
ponto do circuito.

Resistor
330 Q

30 unidades,

Com valores variados, limita a
corrente de um determinado
ponto do circuito.

Resistor

10 unidades,
3k3 Q
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00 0000 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

L] L] L] L] L]
: Componente : Nome * Quantidade Descricao :

00 0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000°
L] L] L] L]

P cdo do sensor ultrassonico.
Ultrassénico HC-

SRO4

[ ]

[ )

[ ]

[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
L ] L ] L ] L ] L ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
L ] L ] L ] L ] L ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ] [ ] . . . [ ]
. . Resistor o « Com valores variados, limita a
° p . ° ° . ° . °
o Gl o « 10 unidades, « corrente de um determinado
L ] L ] [ ] [ ] . . )
o . 470 Q . « ponto do circuito. .
L ] L ] L ] L ] L ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
L] L] L] L] L]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
L ] L ] L ] L ] L ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
G0 00 0000000000000 0000000000000 0000000000000 00000000000 0000000000000 000000000000000090009 0
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
L ] L ] L ] L ] L ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
L ] L ] L ] L ] L ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ] [ ] . . . [ ]
. . Resistor . « Com valores variados, limita a
L ] y H L ] L ] . L ] . L ]
. Gl . « 10 unidades « corrente de um determinado
L ] L ] [ ] [ ] . . )
. . 4k7 Q . « ponto do circuito. .
L ] L ] L ] L ] L ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
L] L] L] L] L]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
L ] L ] L ] L ] L ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
:.0.0.0............C.‘:.‘..‘..0.0..‘..‘..O:...‘....0‘O..:...O‘....O‘.....‘.....O‘....O:
L ] L ] L ] L ] L ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
L ] L ] L ] L ] L ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
L ] L ] L ] L ] L ]
[ ] [ ] [ ] [ ] . . . [ ]
. . Resistor o « Com valores variados, limita a
[ ] [ ] [ ] . [ ] . [ ]
. i . « 10 unidades « corrente de um determinado
. ° 680 Q o N o .
. . . « ponto do circuito. .
L ] L ] L ] L ] L ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
L ] L ] L ] L ] L ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
L ] L ] L ] L ] L ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
G0 00 0000000000000 0000000000000 0000000000000 00000000000 0000000000000 000000000000000090009 0
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
L ] L ] L ] L ] L ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
L ] L ] L ] L ] L ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
. . Sensor de . . , .
. . A . « Sensor que usa sinal ultrasséni-
. . Distancia . . . . . .. e
o * Ultrassonico HC « Olunidade « co para identificar a distancia,
L ] L ] - L ] L ] ’ . L ]
o . . « entre2cme4d m,até um objeto. «
L ] L ] SRO4 L ] L ] L ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
L] L] L] L] L]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
L ] L ] L ] L ] L ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
:.0.0.0............C.‘:.‘..‘..0.0..‘..‘..O:...‘....0‘O..:...O‘....O‘.....‘.....O‘....O:
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
L ] L ] L ] L ] L ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
L ] L ] L ] L ] L ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
. . Suporte para . . .
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
. . sensor de . . Em acrilico, é destinado a fixa- «
° ° . A~ . ° . ° s - e
. . Distancia « Olunidade - .
L ] L ] L ] L ] L ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
L ] L ] L ] L ] L ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
L] L] L] L] L]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
L ] L ] L ] L ] L ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ ) [ )

00 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000
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Componente Nome Quantidade Descrigcao

Teclado formado por botdes
organizados em linhas e colu-
nas, formando uma matriz. Mui-
to utilizado, por exemplo, para
projetos de controle de acesso.

Teclado Matricial
de Membrana
16 Teclas

O1 unidade

Observe que todos os componentes do kit de Robodtica estdo em caixa
plastica organizadora e cartuchos identificados. Isso facilitara a guarda e ma-
nejo dos componentes. Por isso, tenha sempre atencdo, quando receber o kit
para desenvolver os projetos, em como os componentes estao guardados para
devolvé-los ao lugar quando a aula encerrar. Isso mantera a ordem tanto para
as proximas turmas quanto para que vocé, ao receber novamente os kits para o
desenvolvimento dos projetos, encontre facilmente os componentes que precisa.

Outro item que é associado ao kit de Robodtica e nos acompanharad ao
longo dos projetos e experimentacdes dos componentes € o notebook. Ele é
essencial para gue possamos programar o Arduino, dando “vida” aos projetos e
permitindo a experimentacdo, por etapas, dos componentes que conhecemos
nesta aula.

Como ja mencionamos, nossas aulas de Robdtica seguirdo um percurso. A
medida que formos avancando, trabalharemos mais com 0s novos componen-
tes. Portanto, ndo se preocupe caso nao tenha reconhecido de imediato algum
componente do kit. Teremos tempo para conhecer e trabalhar com todos eles! !

3. Feedback e Finalizacao (1I5min):

a. Vocé e seus colegas ampliaram a percepcdo gque possuiam sobre com-
ponentes e possibilidades de utilizacao? Compartilhem suas ideias por meio de
um cartaz ou bloco de anotacdes com os colegas, apontando tanto as impres-
sdes como as novas ideias surgidas.

b. Relna todos os componentes utilizados nesta aula e os organize nova-
mente, junto aos demais, no kit de robotica.
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